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企业简介
Company Profile

上海恺雷自控系统有限公司成立于 2011 年 10 月，是一家专门研发、设计、生产和配套
包括高速磁悬浮控制器及相关产品，高、低压软起动器（柜）和变频器，UPS 和各特种电源，
及各种工业控制器等软、硬件系统，设备数字化智能与物联网等产品的专业科技公司。总公
司位于中国（上海）自由贸易试验区临港新片区的国家级现代装备制造业基地 -- 上海临港重
装备产业园，在上海普陀区大渡河路 388 弄 5 号 11 楼设有研发中心，于 2021 年 7 月在浙江
衢州成立了上海恺雷自控有限公司衢州分公司，作为公司主要产品的重要生产基地。

公司同时也是 35kV 以下专业的高、低压输配、变电设备的设计与制造企业，不仅具有
专业的设计团队和能力，还具备完整的生产与产品检测体系。为开山等地热、余热发电（站），
及其它包括冶金、石油石化、化工等工矿企业项目和应用，提供了包括发电并网、输配电和
设备电气保护等高性能、性价比的设备和设计解决方案。公司严格按照国家 / 国际质量标准
进行设计和生产制造，确保每一套出厂的产品都值得信赖。

根据市场和公司发展规划，经过多年的努力，于 2020 年公司自主研发设计出全新一代
数字化智能磁悬浮高速轴承控制器及系统，目前已成功应用在包括磁悬浮真空泵、磁悬浮鼓
风机、磁悬浮压缩机（2~8bar），VPSA 低压制氧机等，功率从 55kW 到 500kW 的各功率段
及机型的配套。所配套的整机产品，在市政污水、垃圾处理、生物制药、造纸、水泥建材、
印染纺织、食品发酵、脱硫、空分制氧等领域得到长时间运行和验证，实现了商业化应用。

KMQ/KMIQ 全固态高压软起柜，作为公司另一系列自主研发的重要产品，核心部件控制
板采用高速 STM32H743 高性能处理器及系统，自研最优与智能柔性控制算法，不仅具备同
类产品最佳的稳定性，更实现了实测电机振动更低的超柔性设备起动卓越性能。目前，该产
品已广泛配套在包括离心压缩机、大型螺杆压缩机、透平、水泵、风机等应用负载上，性能
卓越稳定，深受好评。
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概 述

特性

KMQ/KMIQ系列高压固态软起动装置是最新一代完美可靠、维护方便的高科技产

品，主要适用于鼠笼式异步、同步电动机起动和停止的控制与保护。为电机提供最

佳的限流降矩起动方式。该装置采用多个可控硅串并联而成可满足不同的电流及电

压要求。

产品广泛应用于额定电压6000-10000V的电力、建材、化工、冶金钢铁、造纸等

行业。能很好地于水泵、风机、压缩机、粉碎机、搅拌机、皮带机等各种机电设备

配套使用，是理想的高压电机起动及保护设备。

完全自主全新研发的核心部件——高压软起柜主控制板设计基于STM32F429(ARM 

Cortex-M4 32b MCU+FPU，225DMIPS，高达2MB Flash/256+4KB RAM)高速处理器及

系统，不仅为产品的性能稳定提供保障，同时为实现复杂的柔性起动算法与智能

控制提供了最根本的硬件基础。

根据各种设备负载或复杂工况（如离心压缩机和螺杆压缩机等），可实现和选择更

多与之匹配的智能软起动模式。

具备手机热点快速链接，实现便捷拓展良好的移动人机操作界面和系统（可选）。

具备标准Modbus RS-485通讯功能，可实现远程DCS监控及开机。

实测同类产品比较，起动时电机振动值更低的柔性起动数据及性能。

自主研发多种柔性/超柔性软起动软件算法和控制模式，使各种起动模式性能更佳。

集成多功能表功能，实现实时监控设备用电或计量设备能耗（可选）。

集成相序继电器保护功能，除正常电压二级保护外，还可保护防反转开机（可选）。

具备远程物联网监控及操作等功能（可选开通）。
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传统液态电阻( 水电阻)软起动方案的缺点

水电阻阻值受很多因素影响，如环境温度、极板情况、电解液浓度、电源情况等

因此起动电流的控制精度很差，误差变化范围大，维护工作量很大。

水电阻起动时产生的热量使水升温，再次起动时需要等水降温。 因此，液态软起

动方案对连续起动次数是有限制的， 电动机容量 越大，连续起动次数就越少。

水电阻不能提供完善的电机保护功能。

水电阻在停车时只能自由停车，不能软停车。

水电阻起动电流设定值—般在三倍额定电流值以上，仍会产生较大的转矩冲击，

对电动机和机械设备还会造成 较大 的伤害。

水电阻起动时，有时会发生汽化电阻太大的清况，会因起动电流不能跨过门槛值

而造成 起动失败（尤其是热变电阻式）， 这也是水电阻式的起动电流设定值不

能较小的原因。
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高压固态软起动装置介绍

高压软起动装置采用金属铠装结构，

是—种新型智能电动机起动装置适用于鼠笼

式异步、 同步电动机。它是集起动、 显

示、 保护 、 数据采集于—体的电机终端

控制设备。 用户使用较少的元件，就可实

现较复杂的控制功能。 高压软起动装置通

过控制晶闸管的导通角对输入电压进行控

制，实现改变电动机定子端电压值的大小，

即控制电动机的起动转矩和起动电流的大

小，从而实现电动机的软起动控制。 高压

软起动 可按照设定的起动参数平滑加速，

从而减少对电网，电机及设备的电气和机械

冲击。 当电机达到额定转速后，旁路接触

器自动接通。高压软起动装置起动完毕后继

续监控电动机，并提供各种故障保护。

KMQ/KMIQ
高压固态软启动柜

KMQ/KMIQ /

额定电压（单位：kV）

额定功率（单位：kW）

本公司产品系列：KMQ-标准柜，KMIQ-带开关保护一体柜
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产品原理图

KMQ/KMIQ
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型号参数表

电压等级产品名称 规格型号

KMQ-710/6

KMQ-1000/6

KMQ-1500/6

KMQ-1800/6

KMQ-2000/6

KMQ-3000/6

KMQ-710/10

KMQ-1000/10

KMQ-1500/10

KMQ-1800/10

KMQ-2000/10

KMQ-3000/10

KMIQ-710/6

KMIQ-1000/6

KMIQ-1500/6

KMIQ-1800/6

KMIQ-2000/6

KMIQ-3000/6

KMIQ-710/10

KMIQ-1000/10

KMIQ-1500/10

KMIQ-1800/10

KMIQ-2000/10

KMIQ-3000/10

73

99

139

174

208

289

44

59

84

104

125

174

73

99

139

174

208

289

44

59

84

104

125

174

630

850

1200

1500

1800

2500

630

850

1200

1500

1800

2500

630

850

1200

1500

1800

2500

630

850

1200

1500

1800

2500

800

800

1000

1000

6000V
（6kV）

2300

2300

2300

2300

1500

1500

1500

1500

额定电流(A)
电机功率
（≤KW）

宽(mm) 高(mm) 深(mm)

10000V
（10kV）

KMQ
高压

固态软起柜

6000V
（6kV）

10000V
（10kV）

KMIQ
高压固态
软起柜
（一体柜）

以上是典型产品型号，如果您所需型号不在此表中，请与厂方联系。

注意：以上机柜尺寸仅供参考，需要精确尺寸请与厂方联系。

网侧接触器为可选件，如需增加网侧接触器，请在订货时说明。
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选型指南

在向厂家咨询前，请准备好以下信息： 

电机额定功率、电机额定电流、电机额定电压、电机额定转速、负载类型（泵、

风机、重型负载等）、平均每小时起动次数或最短起动时间间隔、环境温度、海拔高

度等。

海拔高度对选型的影响

海拔超过 1000 米时，每超 100m 降额 1%使用，参照下图【电流降额系数与海拔

高度关系图】：

0
0.6

0.7

0.8

0.9

1.0

1 2 3 4 5km

【电流降额系数与海拔高度关系图】 
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温度对选型的影响 

运行环境温度超过+45℃时，每超 1℃降额 2%使用，参照下图【电流降额系

数与温度关系图】：

 例：装置海拔高度1500m，运行环境温度为+50℃。因高度上升造成电流降额系数

为 0.95， 温度上升造成电流降额系数为 0.90。如果一台 10kV、250A 的高压固态软

起动装置，此时 允许工作的电机额定电流是：I＝250×0.95×0.90＝213.75A。

40
0.6

0.7

0.8

0.9

1.0

45 50 55 60℃

【电流降额系数与温度关系图】 
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点动、 限流起动、 电压斜披起动、 电流斜披起动、 限流＋电压斜披起动

＋突跳起动、 根据不同的负载可选择相应的起动参数，达到最佳的起动效果，使

得电机起动更加准确、 平滑。

多种起动方式

整机设有本地、 远程 （外部干接点 ） 、 PLC、 通迅 (485接口、 Mod 

bus) 起停控制功能。

起动控制

采用高压功率晶闸管，组件式结构、 模块化设计，便于安装整机维护。

模块化设计

根据用户现场要求可选择下进下出，上进下出，侧进下出，侧进侧出的电缆

安装方式。

多样化进出线方式

RS-485通讯接口，内嵌标准MODBUS协议，方便组态连接。 可与上位机或集

中控制中心进行通信。

通讯接口（可选功能）

整机可提供标准4—20ma信号（压力 、 温度、 流量等）的传输。

模拟信号输出 （可选功能）

整机设计了“软起／直接起动”的转换功能，内置旁路接触器具有直接起动

的容量，保生产的连续性。

软起/直接起动

采用信号多级处理及隔离技术，具有高抗干扰性的数字式触发器与光纤隔离

技术、 使得装置的高、 低压做到可靠的隔离。

强大的抗干扰

阻容网络吸收动静态均压技术，保证功率器件在高电压下串联的可靠安全运行。

晶闸管的保护

功能特点
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采用LCD液晶中文显示面板，使编程及参数调整更加方便。 故障及实时监

控更加直观，提高了工作效率。

友好的人机界面

采用固态高压大功率组件，体积小、 发热量低、 响应快、 起动—致性

好、 维护量少提供BOD 自触发保护功能，可靠保护固态高压大功率组件

提供过流、 过载、 欠压、 缺相等多种保护功能，全面综合保护电机的起

停和运行特别设计的掉电记忆电子式过载保护功能，不受掉电影响，可以替

代热继的保护功能。

高可靠性

高低压之间电气隔离全部采用光纤隔离或磁隔离

具有低压 (380V) 电动机预调试功能

采用具备五防功能的标准高压柜

高安全性

可以实现—台软起动装置控制拖动多台电机起停功能

采用数码面板操作显示，界面丰富、 使用直观、 操作简便

带有标准数字通信接口，可以远程监控、 操作软起动装置和电机日常维护

工作量小

实用性

根据负载状况设置起动电流(1.5~ 5.0le)，能够有效降低起动电流和机械冲     

击，降低配电容量，避免增容投资。

起动转矩可控，实现电机线性平滑起动，降低机械磨损，提高传动设备的使

用寿命平稳的负载加速度可减轻机械冲击，防止生产事故或产品的损坏。

提供脉冲突跳起动功能，应对起动静摩擦很大的重载场合。

采用软停车功能，可使负载平稳减速，消除泵类负载的水锤效应。

采用全数字化控制，起停更平滑、 更稳定，可靠性高，胜任工业领域中的

重载场合。

先进、 完善的起停功能

记录15次故障，便于用户查找最近的故障原因。

故障记忆
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负载种类

交流电压

相序

主回路组成

旁路接触器

控制电源

瞬时过电压保护

起动频次

三相高压鼠笼式异步电机、 同步电机

6000---lOOOOVAC 

5OHz/60Hz士2Hz

KMQ/KMIQ允许在任何相序下工作（可通过参数设定）

12SCRS、18SCRS、 30SCRS（视型号、 额定电压而定）

具有直接起动容量的接触器

l—6 次（每小时）

环境温度：-20℃ - +50℃

相对湿度：5%----95％无凝露

海拔小于1500米（大于1500米需降容使用）

AC220V士15%

dv/dt吸收保护

环境条件

缺相保护

运行过流保护

相电流不平衡保护

过载保护

欠载保护

起动超时

过压保护

欠压保护

相序保护

接地保护

在起动或运行过程中，断开主电源的任意相

运行过流保护设定：50~400%Ie 

相电流不平衡保护：5~100%

过载保护级别：lOA、10、 15、 20、25、 30

欠载保护级别：0~99%

欠载保护动作时间：O~250S 

起动时间限制：1~120S 

主电源电压高于额定值的120％时，过压保护

主电源电压低千额定值的70％时，欠压保护

允许在任何相序下工作（可通过参数设定）

接地电流大于设定值时保护

保护参数

技术参数表
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通讯协议

通讯接口

网络连接

LCD显示

语言

主电源电压

三相电流

故障记录

起动次数记录

操作方式

功能

Modbus RTU

RS485 

每台KMQ/KMIQ可与32台KMQ/KMIQ联网通讯

LCD（液晶）显示／触摸屏显示

中文（预选英文） 

显示三相主电源电压

显示三相主回路电流

记录最近15 次故障信息

记录本装置的起动次数

液晶触摸式

通过通讯接口可以观察运行状态、 编程

通讯说明

操作界面

仪表显示

数据记录
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设计结构

可控硅模块

完整的KMQ/KMIQ系列软起动装置是一个标准的电机起动、保护装置，用来控制

和保护高压交流电机。标准的KMQ/KMIQ产品主要由以下部件组成:高压可控硅模

块、可控硅保护部件、光纤触发部件、真空开关部件、信号采集与保护部件、系统

控制与显示部件。

每相中采用相同参数的可控硅串并联安装在一起。根据所使用电网的峰值电压

要求，选择可控硅串联的数量不同。

光纤触发部件

采用强触发脉冲电路，保证触发的一致性和可靠性;利用光纤触发进行可靠高低

压隔离。

可控硅保护部件

主要包括由RC网络组成的过电压吸收网络、由均压单元组成的均压保护网络。

真空开关部件

在起动完成后，三相真空旁路接触器自动吸合，电动机投入电网运行。

信号采集与保护部件

通过电压互感器、电流互感器、避雷器对主回路电压、电流信号进行采集，主

CPU 控制并进行相应保护。

系统控制与显示部件

32位 ARM 核微控制器执行中心控制LCD液晶\触摸屏显示，可显示三相电电流，

故障信息、运行状态。

结构特点
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KMQ/KMIQ系列总体结构精心考虑以请应各种使用对象和工作环境。

结构

结构采用GB/T11022-2020 高压开关设备和控制设备的共用技术要求，在柜体中

应用密封处理，减少对机器内部的污染，布局合理。先进的数字触发系统将低压控制

通过光纤连接到高压部分，便捷的维修设计允许各相模块可以迅速单独进行更换。为

运行安全起见，高压部分和低压部分完全隔离开来。

运输规定

总体结构

单元区分

接地线

KMQ/KMIQ整体结构被划分为3个相互绝缘的部分。由高压可控硅模块、可控硅保

护部件、真空开关部件等组成的高压回路，由光纤触发部件、信号采集与保护部件组

成的可控硅触发及信号采集与系统保护单元;由系统控制与显示部件构成的系统控制

和人机交互单元;3 个单元之间相互绝缘，做到高、低压之间的可靠隔离。电源电缆

可以从机柜的顶部或底部位置进入在柜体内留有足够的空间以便于接电源进线、电机

电缆从机柜的底部位置进入允许适当地进行弯曲。

机柜上开孔和弯角可以承受和支持整个机柜结构的最大重量。

为保障KMQ/KMIQ的可靠运行，机柜中各个控制单元地线相连接至机柜的下部接

地铜排上。

KMQ/KMIQ高压固态软起动柜选型手册
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15

KMQ/KMIQ系列的控制核心是微处理器CPU。 微处理器对SCR 进行相角触发控制以降低

加在电机上的电压，然后通过漫慢地控制加在电机上的电压和电流平滑地增加电机转矩，

直到电机加速到全速运行。这种起动方式可以降低电机的起动冲击电流，减少对电网和电

机自身的冲击。同时也减少了对连在电机上机械负载装置的机械冲击，以延长设备的使用

寿命，减少故障和停机检测时间。当电机达到全速运行后，电机电流降到正常全速运行的

电流值，KMQ/KMIQ系列软起动装置有—个旁路输出继电器，从而使旁路高压真空接触器闭

合，使电机电流经旁路接触器，防止SCR导通所产生的压降引起的热损耗，提高了工作效率

及可靠性。 如下图所示。

工作原理

KMQ/KMIQ高压固态软起动柜选型手册



装置内部装有可直接起动电机的真空接触器，如果KMQ/KMIQ出现故障，可利用真空

接触器直接起动电机，以保证生产的连续性。以高压晶闸管为主回路部件，并具有均压保

护和过电压保护系统。KMQ/KMIQ安装电磁闭锁装置，防止在带电情况下误入高压装置内。

先进的光纤传输技术，实现高压晶闸管的触发检测与低压控制回路之间的隔离。采用32位

ARM核微控制器执行中心控制，控制实时高效、显示直观、可靠性高、稳定性好。中/英文

液晶\触摸屏显示系统，操作界面人性化。具有RS-485通讯接口，可与上位机或集中控制

中心进行通信。所有电路板均经过严格的老化实验。

KMQ/KMIQ高压固态软起动柜选型手册
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技术特点

可控硅是无触点的电子器件，不同于其他类型的产品需经常维护液体和部件等，把

机械寿命变为电子元件使用寿命，连续运行数年也无需停机维护。

KMQ/KMIQ是一个完整的电机起动控制和保护系统，安装时只需连接电源线和电机线

即可投入运行，在加高压运行前，允许使用低压对整个系统进行电气测试。

免维护

安装使用简单

安装使用简单



KM(I)Q系列高压固态软起动装置有多种起动方式：电压斜坡起动模式、限流起动模式、电压斜坡+

限流起动模式、电流斜坡模式、电压突跳+电压斜坡；多种停车方式：自由停车、软停车，还具有点动

测试功能。用户可根据负载不同及具体使用条件选择不同的起动方式和停车方式。 

控制模式

电压斜坡起动模式

电流限制起动模式

点动模式

右图给出了电压斜坡起动的电压变化波形图。其中 U0 为起动时软起动装置输出的初始电压值。当电机起动

时，软起动装置的输出电压迅速上升到U0，然后按所设定的时间ｔ逐渐上升，电机随着电压的上升不断加速，当

电压达到进线电压 Ue 时，电机达到额定转速，起动过程完成。初始电压 U0 和起动时间 t 均可根据负载情况进

行设定，U1 的设定范围为(1～100)％Ue，ｔ的设定范围为 1-120 秒。使用此模式时，需同时设定斜坡起动初始

电压和起动时间。

参数名称

起动模式

起动时间

范 围

1 ~ 7

1 ~ 120S

设定值

1

出厂值

4

25

参数名称

起动方式

起动时间

限流倍数

范 围

1 ~ 7

1 ~ 120S

50~500%Ie

设定值

2

出厂值

4

30%

300%

参数名称

起动方式

起动时间

初始电压

范 围

1 ~ 7

1 ~ 120S

1~100%Ue

设定值

3

出厂值

4

25

30%

在限流起动模式下，当电机起动时，其输出电压值迅速增加，直到输出电流达到设定的电流限幅值 Im， 如右

图所示，并保持输出电流不大于该值，电压逐渐升高，使电动机逐渐加速，当电动机接近额定转速时，输出电流迅

速下降至额定电流 Ie 以下，完成起动过程。电流限幅值可根据实际负载的情况进行设定，设定范围为电机额定电

流 Ie 的 0.5～5 倍。使用此模式时，需同时设定起动时间和限流倍数。

在该方式控制下，软起动装置的输出电压迅速增加至点动电压 U1 并保持不变，如右图所示。改变 U1 的设定

值，可改变电动机点动时的输入电压及输出转矩。该功能用于试车判断电机转向或一些负载的定位。使用此模式

时，需同时设定起动时间和初始电压。

KMQ/KMIQ高压固态软起动柜选型手册
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0 t/s

u0

u/V
ue

t1 t2 t3

初始电压 1~100%Ue 30%

0 t/s

Im1

Ie

i/A

Im2

Im3

0 t/s

u1ʹ

u1"

u/V

u1



参数名称

起动方式

起动时间

  初始电压

限流倍数

范 围

1 ~ 7

1 ~ 120S

1 ~ 100%Ue

50 ~ 500%Ie

设定值

4

出厂值

4

25

30%

300%

在该控制方式的输出电压、输出电流曲线如右图所示。起动后，输出电压迅速达到初始电压U0，然后输出电压

按照既定的电压上升率增大，此时输出电流逐渐增大。当输出电流达到限流值Im后，输出电压停止增加，此时输出

电流逐渐减小。当输出电流小于限流值以后，输出电压继续按照既定的电压上升率输出，直到起动完成。此模式即

带限流的电压斜坡模式。使用此模式时，需同时设定起动时间、初始电压、限流倍数。

在该控制方式的输出电压、输出电流曲线如右图所示。起

动后，输出电压迅速达到初始电压U0，然后输出电压按照既定

的电压上升率增大，此时输出电流逐渐增大，即电压斜坡模

式。当输出电流达到限流值Im后，即t1时刻，控制算法转为限

电流控制模式，此时输出电流保持不变，输出转矩保持高值不

变，电机迅速加速起动，电流降至额定电流以下，起动完成。

此模式即先电压斜坡后限制电流模式。使用此模式时，需同时

设定起动时间、初始电压、限流倍数。

KMQ/KMIQ高压固态软起动柜选型手册
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控制模式

电压斜坡+限流方式1

电压斜坡+限流方式2

电压斜坡模式

0 t/s

u0

u/V
ue

t1 t2 t3

Im

Ie

0 t/s

u0

u/V
ue

t1 t2 t3

Im

Ie

此模式是限制电流起动模式的优化1，如右图所示。在前1/4的起动时间里，实际控制参数限流倍数为一线性动

态变化值，从额定电流Ie线性升高到额定限流倍数，这样实际起动电流为一个缓慢上升的过程。这样减缓了在限制

电流起动模式下，初始阶段大电流产生的大转矩对机械系统的冲击。

参数名称

起动方式

起动时间

限流倍数

范 围

1 ~ 7

1 ~ 120S

50~500%Ie

设定值

6

出厂值

4

25

300%
0 t/s

i/A

t3

Im

Ie

t1



当接到停机指令后，软起动装置发出指令断开旁路接触器并封锁主电路晶闸管的输出，a电动机依负载惯性逐

渐停机。

当接到软停车指令后，旁路接触器断开，软起动装置的输出电压逐渐降低，直至电机停止运行。电机的停止时

间与负载和软停时间因子设定值有关。

参数名称

停车模式和时间

范 围

0 ~ 15

设定值

0

出厂值

0

名 称

停车模式和时间

范 围

0 ~ 15

设定值

非0

出厂值

0

KMQ/KMIQ高压固态软起动柜选型手册
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控制模式

自由停车

软停车

电压突跳+电压斜坡
“电压突跳+电压斜坡起动模式”主要应用在静态阻力比较大的负载电动机上,通过施加一个瞬时较大的起动力

矩以克服大的静摩擦力矩。该模式下输出电压迅速达到设定的突跳电压，当达到预先设定的突跳时间后降为起始电

压，之后根据“电压斜坡+限流模式”控制规律控制电压、电流，直至起动完成，如上图所示。

参数名称

起动方式

起动时间

限流倍数

范 围

1 ~ 7

1 ~ 120S

50~500%Ie

设定值

7

出厂值

4

25

300%

0 t/s

u0

u/V
ue

t1 t2 t3

Im

Ie

2u0

t0



组柜方案

一拖一组柜方案图

KMQ/KMIQ高压固态软起动柜选型手册
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一拖多应用是指使用一台高压固态软起动装置，分别依次起动多台电动机。被拖动

的几台电动机性能参数应基本一致， 不推荐性能参数差别很大的一拖多软起动应用方案

( 选型时可与厂家咨询)。该方案中由于一台软起动装置无法实现对多台电机的保护，所

以需要另配电机保护装置。

一拖二组柜方案图

一拖多应用

KMQ/KMIQ

KMQ/KMIQ高压固态软起动柜选型手册
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组柜方案



一拖三组柜方案图

网络通信

本装置配备标准RS-485 通信接口，可以与工厂的自动化系统联网，如连接PLC( 可编

程序控制)、DCS( 集散式控制系)，实现工厂设备一体化自动控制。也可以与远程监控计算

机联网，实现远程智能监控。

本装置的RS-485通信接口采用MODBUS 通信协议。

本装置可以依据用户要求，提供PROFIBUS-DP接口

KMQ/KMIQ高压固态软起动柜选型手册
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证书号第18645442号

  实用新型专利证书

实用新型名称 ：交流转直流设备、磁浮电机电源系统及磁浮电机设备

发 明 人：岑立清;周金地;万国良;王立新

专 利 号：ZL 2022 2 3118433.6

专 利 申 请 日：2022年11月23日

专 利 权 人：上海开山能源装备有限公司;上海恺雷自控系统有限公司

地 址：201306 上海市浦东新区临港新城重装备产业区飞渡路851

号4幢2层

授 权 公 告 日：2023年03月21日 授权公告号：CN 218678861 U

国家知识产权局依照中华人民共和国专利法经过初步审查，决定授予专利权，颁发实用新型

专利证书并在专利登记簿上予以登记。专利权自授权公告之日起生效。专利权期限为十年，自申

请日起算。

专利证书记载专利权登记时的法律状况。专利权的转移、质押、无效、终止、恢复和专利权

人的姓名或名称、国籍、地址变更等事项记载在专利登记簿上。

局长

申长雨

                                                           2023年03月21日

*2022231184336*
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证书号第19237421号

  实用新型专利证书

实用新型名称 ：磁浮驱动及控制一体化设备

发 明 人：岑立清;施春荣;王立新

专 利 号：ZL 2022 2 3131342.6

专 利 申 请 日：2022年11月24日

专 利 权 人：重庆开山流体机械有限公司

上海恺雷自控系统有限公司

地 址：400900 重庆市大足区双桥经开区工业园区

授 权 公 告 日：2023年06月27日 授权公告号：CN 219269391 U

国家知识产权局依照中华人民共和国专利法经过初步审查，决定授予专利权，颁发实用新型

专利证书并在专利登记簿上予以登记。专利权自授权公告之日起生效。专利权期限为十年，自申

请日起算。

专利证书记载专利权登记时的法律状况。专利权的转移、质押、无效、终止、恢复和专利权

人的姓名或名称、国籍、地址变更等事项记载在专利登记簿上。

局长

申长雨

                                                           2023年06月27日

*2022231313426*

第 1 页 (共 2 页)

证书号第19242329号

  实用新型专利证书

实用新型名称 ：全数字化磁浮产品校验设备

发 明 人：岑立清;万国良;周金地;王立新

专 利 号：ZL 2022 2 3151257.6

专 利 申 请 日：2022年11月24日

专 利 权 人：重庆开山流体机械有限公司

上海恺雷自控系统有限公司

地 址：400900 重庆市大足区双桥经开区工业园区

授 权 公 告 日：2023年06月27日 授权公告号：CN 219265215 U

国家知识产权局依照中华人民共和国专利法经过初步审查，决定授予专利权，颁发实用新型

专利证书并在专利登记簿上予以登记。专利权自授权公告之日起生效。专利权期限为十年，自申

请日起算。

专利证书记载专利权登记时的法律状况。专利权的转移、质押、无效、终止、恢复和专利权

人的姓名或名称、国籍、地址变更等事项记载在专利登记簿上。

局长

申长雨

                                                           2023年06月27日

*2022231512576*
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证书号第18656096号

  实用新型专利证书

实用新型名称 ：磁浮位移信号转化检测控制电路

发 明 人：岑立清;周金地;万国良;王立新

专 利 号：ZL 2022 2 3125554.3

专 利 申 请 日：2022年11月23日

专 利 权 人：重庆开山流体机械有限公司;上海恺雷自控系统有限公司

地 址：400900 重庆市大足区双桥经开区工业园区

授 权 公 告 日：2023年03月21日 授权公告号：CN 218679041 U

国家知识产权局依照中华人民共和国专利法经过初步审查，决定授予专利权，颁发实用新型

专利证书并在专利登记簿上予以登记。专利权自授权公告之日起生效。专利权期限为十年，自申

请日起算。

专利证书记载专利权登记时的法律状况。专利权的转移、质押、无效、终止、恢复和专利权

人的姓名或名称、国籍、地址变更等事项记载在专利登记簿上。

局长

申长雨

                                                           2023年03月21日

*2022231255543*

第 1 页 (共 2 页)

证书号第18946316号

  实用新型专利证书

实用新型名称 ：磁浮轴承调节控制电路

发 明 人：岑立清;周金地;万国良;王立新

专 利 号：ZL 2022 2 3117612.8

专 利 申 请 日：2022年11月23日

专 利 权 人：重庆开山流体机械有限公司

上海恺雷自控系统有限公司

地 址：400900 重庆市大足区双桥经开区工业园区

授 权 公 告 日：2023年05月05日 授权公告号：CN 218971661 U

国家知识产权局依照中华人民共和国专利法经过初步审查，决定授予专利权，颁发实用新型

专利证书并在专利登记簿上予以登记。专利权自授权公告之日起生效。专利权期限为十年，自申

请日起算。

专利证书记载专利权登记时的法律状况。专利权的转移、质押、无效、终止、恢复和专利权

人的姓名或名称、国籍、地址变更等事项记载在专利登记簿上。

局长

申长雨

                                                           2023年05月05日

*2022231176128*
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证书号第7997804号

             

外观设计专利证书

外 观 设 计 名 称：用于电脑的磁浮式离心机控制图形用户界面

设 计 人：岑立清;徐智杰;杨明

专 利 号：ZL 2022 3 0644420.9

专 利 申 请 日：2022年09月28日

专 利 权 人：上海恺雷自控系统有限公司;重庆开山流体机械有限公司

地 址：201306 上海市浦东新区飞渡路851号2幢4层

授 权 公 告 日：2023年04月11日 授 权 公 告 号：CN 307970988 S

国家知识产权局依照中华人民共和国专利法经过初步审查，决定授予专利权，颁发外观设计

专利证书并在专利登记簿上予以登记。专利权自授权公告之日起生效。专利权期限为十五年，自

申请日起算。

专利证书记载专利权登记时的法律状况。专利权的转移、质押、无效、终止、恢复和专利权

人的姓名或名称、国籍、地址变更等事项记载在专利登记簿上。

局长

申长雨

                                                           2023年04月11日

*2022306444209*
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证书号第18832501号

  实用新型专利证书

实用新型名称 ：磁悬浮高速电机控制器

发 明 人：岑立清;万国良;周金地;王立新

专 利 号：ZL 2022 2 3131335.6

专 利 申 请 日：2022年11月24日

专 利 权 人：重庆开山流体机械有限公司;上海恺雷自控系统有限公司

地 址：400900 重庆市大足区双桥经开区工业园区

授 权 公 告 日：2023年04月11日 授权公告号：CN 218850668 U

国家知识产权局依照中华人民共和国专利法经过初步审查，决定授予专利权，颁发实用新型

专利证书并在专利登记簿上予以登记。专利权自授权公告之日起生效。专利权期限为十年，自申

请日起算。

专利证书记载专利权登记时的法律状况。专利权的转移、质押、无效、终止、恢复和专利权

人的姓名或名称、国籍、地址变更等事项记载在专利登记簿上。

局长

申长雨

                                                           2023年04月11日

*2022231313356*
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证书号第7992950号

             

外观设计专利证书

外观设计名称：用于触摸屏的离心式鼓风机控制图形用户界面

设 计 人：岑立清;徐智杰;杨明

专 利 号：ZL 2022 3 0645285.X

专 利 申 请 日：2022年09月28日

专 利 权 人：上海恺雷自控系统有限公司;重庆开山流体机械有限公司

地 址：201306 上海市浦东新区飞渡路851号2幢4层

授 权 公 告 日：2023年04月11日 授权公告号：CN 307970989 S

国家知识产权局依照中华人民共和国专利法经过初步审查，决定授予专利权，颁发外观设计

专利证书并在专利登记簿上予以登记。专利权自授权公告之日起生效。专利权期限为十五年，自

申请日起算。

专利证书记载专利权登记时的法律状况。专利权的转移、质押、无效、终止、恢复和专利权

人的姓名或名称、国籍、地址变更等事项记载在专利登记簿上。

局长

申长雨

                                                           2023年04月11日

*202230645285X*
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上海恺雷自控系统有限公司
地址：中国（上海）自由贸易试验区临港新片区飞渡路851号
研发中心：上海市普陀区大渡河路388弄5号国盛中心5号楼11楼
电话：400-658-2518 

上海恺雷自控系统有限公司衢州分公司
地址：浙江省衢州市柯城区凯旋南2路9号
电话：400-658-2518 
网址：https://kac.51kerry.cn/
邮箱：cen_li@sina.com


